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Die Erfindung betrifft eine Sicherheitsschibindung mit einem Vorder- und einem Fersenbacken 
und einer elektronischen Schaltungsanordnung, wie sie im Anspruch 1 beschrieben ist. 

Aus derEP 0 469 453 Al ist eine Sicherheitsschibindung mit einer elektronischen Anzeigevor- 
richtung fur die eingestellte Sicherheitsauslosekraft bekannt. Hierbei ist ein Display vorgesehen, 
welches die von einem Sensor und einer elektronischen Auswertungsvorrichtung erfassten bzw. 
ennittelten Einstellwerte visualisiert. Zudem ist eine elektrische Energieversorgungsvorrichtung 
in Form einer Batterie vorgesehen, wobei die Energieversorgung der elektrischen Komponenten 
mittels einem Schalter aktivier- und deaktivierbar ist. Der Sensor, iiber welchen der eingestellte 
Sicherheitsauslosewert ermittelt wird, ist dabei durch einen Positionssensor gebildet, welcher in 
Abhangigkeit der Position einer Einstellschraube fur die Einstellung des Sicherheitsauslosewer- 
tes ein charakteristisches, elektrisches Sensorsignal bereitstellt. Als Sensor wird dabei ein kapa- 
zitiver Sensor, ein induktiver Sensor oder eine Mehrzahl von Mikroschaltern vorgeschlagen. 
Dariiber hinaus ist ein Potentiometer bzw. ein einstellbarer Widerstand zur elektronischen Erfas- 
sung der jeweiligen Position der Einstellschraube vorgeschlagen worden. Nachteilig ist dabei, 
dass eine analoge Signalauswertung der quasi statischen bzw. absoluten Positionssensoren erfor- 
derlich ist, wodurch die Storempfindlichkeit hoch ist bzw. der Leistungsumfang der elektroni- 
schen Komponenten gering ist. Mit dieser Ausgestaltung kann zwar der jeweils eingestellte Si- 
cherheitsauslosewert elektronisch erfasst und auf einem Display dargestellt werden, eine Erfas- 
sung von Veranderungen des Sicherheitsausltfsewertes ist jedoch nicht ermoglicht. 

Weiters ist aus der DE 33 43 047 Al eine elektronische Anzeigeeinrichtung fur die eingestellte 
Auslosekraft einer Sicherheitsschibindung bekannt. Hierbei wird die Federspannung der Auslo- 
semechanik mittels einem elektromechanischen Wandler detektiert, welcher die vorliegende Fe- 
derspannung in elektrische Information umformt. Eine elektronische Schaltung wandelt diese 
Information in numerische Form um, um sie an einer numerischen Anzeigeeinrichtung erschei- 
nen zu lassen. Ferner wird ein Potentiometer vorgeschlagen, welches die Verschiebung der Ein- 
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stellschraube im Verhaltnis zum Bindungsgehause misst. Auch hierbei ist eine Aufzeichmmg der 
jeweiligen Sicherheitseinstellung nicht vorgesehen. 

Aus der AT 404 901 B ist eine als Kupplungsvonichtung bezeichnete Schibindung mit einer 
elektronischen Anzeigevorrichtung und Sensorik bekannt, mit welcher die Relativstellung der 
Schibindung gegeniiber dem Schi bzw. der Abstand zwischen Vorder- und Fersenbacken erfasst 
und angezeigt werden kann. Zudem sind Weg- oder Kraftmesswertgeber vorgeschlagen worden, 
mit welchen die an der Schibindung eingestellte Auslosekraft gemessen und iiber Leitungen an 
die Auswertungsvorrichtung iibergeben wird und ebenso wie die Positionswerte in Form einer 
numerischen Anzeige am Display angezeigt werden konnen. Um auch die bei Veranderungen 
des Backenabstandes notwendigen Anpassungen des Sicherheitsauslosewertes einfacher vor- 
nehmen zu konnen, werden die jeweiligen Backenabstande sensorisch erfasst und in eine Neube- 
rechnung des mit diesem Backenabstand erforderlichen Sicherheitsauslosewertes einbezogen. 
Insbesondere kann durch eine elektronische Recheneinheit in der Schibindung eine Unterstut- 
zung bei der Einstellung des erforderlichen Sicherheitsauslosewertes, welcher von mehreren un- 
terschiedlichen Parametern, wie z.B. Kdrpergewicht, Fahrkonnen und Sohlenlange bzw. Ba- 
ckenabstand abhangig ist, erzielt werden. Zudem konnen iiber diverse Sensoranordnungen ge- 
wonnene Messwerte bzw. Zustande der Schibindung ermittelt bzw. iiberwacht werden. So kon- 
nen z.B. die AuslbsekrMfte und deren Veranderung wahrend des laufenden Betriebes der Kupp- 
lungsvonichtung iiber Messwertgeber kontinuierlich iiberwacht, in der Recheneinheit gegebe- 
nenfalls ausgewertet oder lediglich in einem Speicherelement hinterlegt werden. Der Zweck die- 
ser Messwerterfassung liegt darin, die Auslosewerte fur die Auslosevorrichtung im Vorderba- 
cken bzw. Fersenbacken zu ermitteln, sodass in derFolge ein Auslbsen der Auslosevorrichtung 
iiber derart gewonnene Messwerte errechnet und gegebenenfalls gesteuert werden kann, d.h. dass 
die Einstellungen gegebenenfalls optimiert werden konnen. Eine Protokollierung von manuellen 
Veranderungen an den Einstellungen der Sicherheitsauslosewerte ist dieser Druckschrift nicht zu 
entnehmen. 

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Sicherheitsschibindung zu schaf- 
fen. bei welcher etwaige Veranderungen zumindest der Einstellungen der sicherheitsrelevanten 
Auslose- bzw. Freigabemechanismen automatisiert festgestellt und nachvollzogen werden kon- 
nen. 
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Diese Aufgabe der ErGndung wird durch eine Sicherheitsschindung gemaB den im Anspruch 1 
angegebenen Merkmalen geldst. 

Einer der Vorteile der erfmdungsgemaflen Schibindung liegt darin, dass die Sicherheitseinstel- 
lung, insbesondere die sogenannten Z-Werte elektronisch aufgenommen bzw. registriert werden 
und fur eine spatere Uberpriifung bzw. Kontrolle in der nicht fliichtigen Speichervorrichtung 
hinterlegt werden. So ist es z.B. fur eine autorisierte Stelle oder gegebenenfalls auch fiir den Be- 
nutzer der Sicherheitsschibindung jederzeit feststeltbar, ob eine nachtragliche Veranderung der 
urspriinglich giiltigen bzw. der fachmannisch eingestellten Sicherheitswerte vorgenommen wur- 
de. Durch die Hinterlegung der jeweiligen Daten in einer dem Mikrocontroller zugeordneten 
Speichervorrichtung ist dabei eine nachtragliche Manipulation der elektronisch erfassten Ein- 
stellungswerte, z.B. zwecks versuchter Vortauschung einer stets korrekt eingestellten Sicher- 
heitsschibindung, nicht mehr ziel- bzw. irrefuhrend, da zumindest eine unter Umstanden nicht 
autorisierte Veranderung der Einstellungen in der Schibindung registriert wird. Dariiber hinaus 
sind die in der Speichervorrichtung hinterlegten Daten infolge der Zuordnung zu einem Mikro- 
controller gegenuber auBeren, nicht autorisierten Zugriffen bzw. Veranderungsversuchen beson- 
ders manipulationssicher. Es kann somit quasi ein „elektronisches Log-Buch" fiir die Sicher- 
heitsschibindung geschaffen werden, mit welchem befugte Personen und gegebenenfalls die Be- 
nutzer der Sicherheitsschibindung jederzeit iiberdie Veranderungen bzw. die aktuellen Zustande 
der Sicherheitsschibindung in Kenntnis gesetzt werden konnen. Ein wesentiicher Vorteil dieser 
Ausgestaltung liegt auch darin, dass beispielsweise bei der Stellung von Produkthaftungsansprii- 
chen die tatsachlich vorliegenden Zustande bzw. Sicherheitseinstellungen kontrolliert werden 
konnen und die automatisiert aufgezeichneten Daten zur Klarung des jeweiligen Sachverhaltes 
beitragen kdnnen. 

Von Vorteil ist dabei eine Ausfuhrung gemaB Anspruch 2, da somit sowohl die sicherheitsrele- 
vanten Auslosewerte des Vorder- als auch des Fersenbackens elektronisch aufgenommen bzw. 
registriert werden und sowohl die fiir den Vorderbacken geltende Einstellung als auch die fiir 
den Fersenbacken geltende Einstellung fur nachtragliche Kontroll- bzw. Uberpriifungszwecke in 
zumindest einer elektronischen bzw. digitalen Speichervorrichtung hinterlegt werden kann. 

Von Vorteil ist auch eine Ausgestaltung gemaB Anspruch 3, da dadurch die im Vorder- und im 
Fersenbacken ausgefiihrten Elektronikeinheiten auch unter den im Einsatzbetrieb widrigen Urn- 
gebungsbedingungen langfristig eine hohe Funktionszuverlassigkeit aufweisen. Insbesondere ist 
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durch die Ausbildung einer drahtlosen bzw. kontaktlosen Signal- bzw. Dateniibertragungstrecke 
zwischen den fur sich eigenstandigen bzw. autarken Elektronikeinheiten des Vorder- und Fer- 
senbackens keinerlei Gefahr von Funktionsausfallen infolge schlechter elektrischer Kontaktstel- 
len gegeben. Elektrisch leitende Verbindungen zwischen dem Vorder- und Fersenbacken waren 
zudem baulich aufwendig, da entsprechende Vorkehrungen, insbesondere aufwendige Abdich- 
tungen zur Vermeidung von elektrischen Kurzschlussen, getroffen werden miissten. Dariiber 
hinaus eriibrigen sich durch die drahtlose Signal- bzw. Datenubertragung etwaige Schleifkon- 
taktverbindungen bzw. bruchgefMhrdete Leiterschlaufen zur elektrischen Signalubertragung zwi- 
schen zueinander relativbeweglichen Teilen, insbesondere zwischen dem Schi bzw. dessen Bin- 
dungsplatte und dem Gehause des Vorder- bzw. Fersenbackens. Insbesondere konnen durch die 
drahtlose, hochfrequente Funksignaliibertragung zwischen dem Vorder- und Fersenbacken unter- 
schiedlichste Positionsveranderungen des Vorder- und/oder Fersenbackens gegeniiber dem Schi 
ungehindert vorgenommen werden. Im Speziellen treten bei einer etwaigen Verstellung der Re- 
ladvposition der gesamten Sicherheitsschibindung gegeniiber dem Schi oder bei einer Verande- 
mng des Backenabstandes zur Anpassung an unterschiedliche SchuhgrdBen keine nachteiligen 
Auswirkungen im elektronischen System der Sicherheitsschibindung auf. Dies ergibt insgesamt 
eine erhohte Funktionszuverlassigkeit auch bei mechanisch vielfaltig einstell- bzw. verstellbaren 
Sicherhei tsschi bi ndu ngen . 

Vorteilhaft ist bei der Weiterbildung gemafi Anspruch 4, dass durch die Anordnung einer elekt- 
ronischen Anzeigevorrichtung auch eine visuelle Anzeige der Zustande bzw. Werte des Vorder- 
und Fersenbackens vorgenommen werden kann. Dadurch kann der Bedienungskomfort erhoht 
bzw. die Ablesung der interessierenden bzw. systemwichtigen Zustande bzw. Werte vereinfacht 
werden. Dariiber hinaus kann diese Anzeigevorrichtung in vorteilhafter Art und Weise auch ein- 
gesetzt werden, um die in der Speichervorrichtung hinterlegten und bei Bedarf abrufbaren Proto- 
kolldaten zu visualisieren. 

Durch die Ausgestaltung gemaB Anspruch 5, konnen in vorteilhafter Art und Weise auch dann 
Veranderungen der Sicherheitsauslosewerte des Vorder- und des Fersenbackens aufgezeichnet 
werden, auch wenn keine aktive Signal- bzw. Datenkopplung zwischen der Elektronikeinheit des 
Vorderbackens und der Elektronikeinheit des Fersenbackens vorliegt. 

Von Vorteil ist auch eine Ausfuhrung gemass Anspruch 6, da dadurch der Zeitpunkt, d.h. das 
Datum bzw. die Uhrzeit der jeweiligen, sensorisch bzw. automatisiert festgestellten Zustandsver- 
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anderung der Sicherheitsschibindung aufgezeichnet werden kann und dadurch die Nachvollzieh- 
barkeit bzw. der Nachweis einer Veranderung verbessert werden kann. 

Von Vorteil ist auch eine mogliche Weiterbildung gemaB Anspruch 7, da dadurch eine automati- 
sche Service- bzw. Wartungsanzeige aufgebaut werden kann, wodurch die ordnungsgemaBe 
Funktionalitat bzw. Betriebssicherheit der Sicherheitsschibindung langfristig auf hohem Niveau 
gehalten werden kann. Zudem kfcnnen dadurch anstehende Service- bzw. Wartungsarbeiten, bei- 
spielsweise betreffend die elektrische Energieversorgungsvorrichtung, vorangekiindigt werden. 
Diese Ausgestaltung kann aber auch zur automatisierten Abgabe von Service- bzw. Wartungs- 
empfehlungen eingesetzt werden. 

Von Vorteil ist auch eine mogliche Weiterbildung gemafl Anspruch 8, da dadurch der fur eine 
ordnungsgemaBe Funktion der Sicherheitsschibindung ebenfalls bedeutsame Anpressdruck der 
Schibindung auf einen darin eingesetzten Schischuh automatisieit erfasst und ebenso in der 
Speichervorrichtung protokolliert werden kann. ZweckmaBigerweise kann der Benutzer der Si- 
cherheitsschibindung bei nicht korrektem Anpressdruck auch auf diesen Umstand aufmerksam 
gemacht werden und kann dieser sodann entsprechende AbhilfemaBnahmen ergreifen, wie z.B. 
eine Reinigung des Schischuhs bzw. der Schibindungsteile durchfiihren oder eine korrekte Ein- 
stellung der Anschubfederung vornehmen. Wird die Schibindung dennoch in Betrieb genommen, 
so wird dies automatisch in der Speichervorrichtung protokolliert und konnen diese Aufzeich- 
nungen zu nachtraglichen Aufklarungen von Unfallen bzw. Verletzungen beitragen. 

Von Vorteil ist auch eine Ausgestaltung gemaB Anspruch 9, da somit automatisiert detektiert 
werden kann, ob die Sicherheitsschibindung korrekt geschlossen wurde bzw. ob sicherheitskriti- 
sche Zwischenstellungen bzw. teilweise Offenstellungen vorliegen. Auch dieser Zustand kann 
sodann in einfacher Art und Weise automatisiert in der Speichervorrichtung hinterlegt und fur 
nachfolgende Uberpriifungs- bzw. Nachforschungszwecke ausgelesen werden. 

Von Vorteil ist auch eine Ausbildung gemaB Anspruch 10 und/oder 1 1, da dadurch mittels einer 
geeigneten, externen Rechen- bzw. Elektronikeinheit eine exakte und schlussige Auswertung der 
in der Speichervorrichtung hinterlegten Daten vorgenommen werden kann. Von Vorteil ist wei- 
ters, dass dadurch das Auslesen dieser Daten in einfacher Art und Weise auf einen bestimmten 
Personenkreis bzw. auf autorisierte Stellen, welche ein derartiges Auslesegerat zur Verfiigung 
haben, beschrankt werden kann. 
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Von Vorteil ist auch eine Ausgestaltung nach Anspruch 12, da dadurch eine fiir einen allgemei- 
nen Personenkreis in hohem MaB manipulationssichere Speichervonrichtung vorliegt. Zudem ist 
auch bei absichtlichen oder aufgrund von Wartungsarbeiten erforderlichen Unterbrechungen der 
Energieversorgung eine Loschung bzw. Veranderung der protokollierten Werte bzw. Daten aus- 
geschlossen. 

SchlieBlich ist eine Ausgestaltung gemaB Anspruch 13 von Vorteil, da sich dadurch baulich auf- 
wendige und kostenintensive Eingabemittel an der elektronischen Schibindung eriibrigen kGn- 
nen. Insbesondere kann dadurch eine eigenstandig elektronische Recheneinheit als Programmier- 
und/oder Bedien- und/oder Anzeigemittel fur das Elektroniksystem in der Sicherheitsschibin- 
dung genutzt werden. Da somit keine bzw. nur sehr wenige, einfache Eingabemittel erforderlich 
sind, bestehen auch kaum Probleme bezuglich auBeren Stfcreinfliissen, wie z.B. Fliissigkeiten, 
Vibrationen, mechanischen Belastungen und dgL Zudem kann dadurch die Funktionsvielfalt 
bzw. der Bedienungskomfort bei Warnings-, Service- und Adaptierungsarbeiten am elektroni- 
schen System der Sicherheitsschibindung besonders hoch angesetzt werden. 

Die Erfindung wird im nachfolgenden anhand der in Zeichnungen dargestellten Ausfiihrungsbei- 
spiele naher erlautert. 

Es zeigen: 

Fig. 1 eine mogliche Ausfiihrungsform einer erfindungsgemaBen Sicherheitsschibindung in 
Kombination mit einer optionalen, externen Rechen- bzw. Elektronikeinheit in Sei- 
tenansicht und stark vereinfachter, schematischer Darstellung; 

Fig. 2 ein Blockschaltbild einer vorteilhaften Ausfiihrungsform der Bindungselektronik fur 
eine Schibindung gemaB Fig. 1, in vereinfachter, schematischer Darstellung; 

Fig. 3 ein beispielhaftes Ablaufschema fur verschiedene Vorgange in der Bindungselektro- 
nik in schematischer Darstellung. 

Einfuhrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfuhrungsformen glei- 
che Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen versehen werden, 
wobei die in der gesamten Beschreibung enthaltenen Offenbarungen sinngemaS auf gleiche Teile 
mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen iibertragen werden konnen. 
Auch sind die in der Beschreibung gewahlten Lageangaben, wie z.B. oben, unten, seitlich usw. 
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auf die unmittelbar beschriebene sowie dargestellte Figur bezogen und sind bei einer Lageande- 
rung sinngemaB auf die neue Lage zu iibertragen. Weiters konnen auch Einzelmerkmale oder 
Merkmalskombinationen aus den gezeigten und beschriebenen unterschiedlichen Ausfuhrungs- 
beispielen fur sich eigenstandige, erfinderische oder erfindungsgemaBe Losungen darstellen. 

In Fig. 1 ist eine mogliche Ausfiihrungsform einer erfindungsgem&Ben Sicherheitsschibindung 1 
stark vereinfacht und symbolisiert veranschaulicht. Eine derartige Sicherheitsschibindung 1 ist, 
wie allgemein bekannt, paarweise zu verwenden und dient zur bedarfsleisen Kopplung eines 
Sportschuhes, insbesondere eines sogenannten Schischuhes mit einem brettartigen Gleitgerat 2, 
insbesondere einem paarweise zu verwendenden Schi 3. 

Die Sicherheitsschibindung 1 besteht im wesentlichen aus einem Vorderbacken 4 zur Halterung 
des Spitzenbereiches eines Sportschuhs und aus einem Fersenbacken 5 zur Halterung des Ab- 
satzbereiches eines in die Sicherheitsschibindung 1 eingesetzten Sportschuhs. Gegebenenfalls 
kann zwischen dem Vorder- und/oder Fersenbacken 4, 5 und dem Schi 3 auch eine schematisch 
angedeutete, sogenannte Bindungstragplatte angeordnet sein. 

Gegebenenfalls sind an dieser Sicherheitsschibindung 1 - wie schematisch angedeutet wurde - 
auch Verstell- bzw. Einstellmechanismen zur individuellen Einstellung der Position des Vorder- 
und/oder Fersenbackens 4, 5 zueinander und/oder der aus Vorder- und Fersenbacken 4, 5 beste- 
henden Einheit gegenuber der Langserstreckung des Schi 3 vorgesehen. Mit solchen, aus dem 
Stand der Technik in vielfaltiger Art und Weise bekannten Verstell- bzw. Einstellmechanismen 
lassen sich innerhalb vordefinierter Grenzen muhelos Anpassungen der Schibindung 1 an die 
jeweilige SchuhgroBe bzw. Sohlenlange und/oder individuelle Verlagerungen des Krafteinlei- 
tungspunktes zwischen der Schibindung 1 und dem Schi 3 bzw. der Bindungstragplatte in Langs- 
richtung des Schi 3 vornehmen. 

Die Sicherheitsschibindung 1 weist weiters eine elektronische Schaltungsanordnung 6 auf. Diese 
Schaltungsanordnung 6 kann bevorzugt eine Anzeigevomchtung 7 umfassen. Weiters ist eine 
Sensoranordnung 8 an die eine Rechnereinheit aufweisende Schaltungsanordnung 6 angeschlos- 
sen. Die Schaltungsanordnung 6 ist dabei zumindest zur Erfassung und gegebenenfalls zur An- 
zeige eines eingestellten Sicherheitsausldsewertes der Sicherheitsschibindung 1 vorgesehen. Die 
Sicherheitsschibindung 1 weist dabei - wie an sich bekannt - einen vordefinierten Einstellbereich 
fur den Sicherheitsauslosewert bzw. den maximalen Festhaltewert des Schischuhes auf, urn mit 
einer Bindungstype eine Mehrzahl unterschiedlicher Bedingungen bzw. Benutzer abdecken zu 
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konnen. Dieser Sicherheitsauslosewert bzw. der sogenannte Z-Wert kann dabei mittels einer Ein- 
stellschraube 9 an einer Auslosemechanik 10 im Vorderbacken 4 den individuellen Bediirfhissen 
des jeweils vorgesehenenen Benutzers bzw. den jeweiligen Sicherheitserfordernissen angepasst 
werden. Ebenso kann dieser Sicherheitsauslosewert bzw. Z-Wert via eine Einstellschraube 1 1 an 
einer ei gen standi gen Auslosemechanik 12 im Fersenbacken 5 verandert bzw. eingestellt werden. 
Diese Auslosemechaniken 10, 11 bzw. variabel einstellbaren Freigabemechanismen im Vorder- 
bzw. Fersenbacken 4, 5 dienen - wie an sich bekannt - der kontrollierten Freigabe des Sportschu- 
hes gegemiber dem Gleitgerat 2 beim Auftreten von iibermaBigen Belastungen, bei welchen eine 
erhohte Gefahr von Verletzungen des Benutzers besteht. Grundsatzlich ist dabei aufgrund der 
voneinander unabhangigen Auslosemechaniken 10, 12 eine voneinander abweichende Einstel- 
lung der Sicherheitsauslosewerte moglich. 

Vorzugsweise ist der jeweils eingestellte Sicherheitsauslosewert des Vorder- und Fersenbackens 
4, 5 an der Anzeigevorrichtung 7 visualisierbar. HierfQr ist sowohl im Vorderbacken 4 als auch 
im Fersenbacken 5 jeweils eine fur sich eigenstSndig aufgebaute, elektronische Auswertungsvor- 
richtung 13 bzw. 14 ausgebildet bzw. ist eine einerseits dem Vorderbacken 4 und andererseits 
dem Fersenbacken 5 zugeordnete Auswertungsvorrichtung 13, 14 implementiert. Die dem Vor- 
derbacken 4 zugeordnete Auswertungsvorrichtung 13 und die davon drtlich distanzierte, dem 
Fersenbacken 5 zugeordnete Auswertungsvorrichtung 14 sind jeweils mit wenigstens einem Sen- 
sor 15 bzw. 16 zumindest zur Erfassung der jeweils eingestellten Sicherheitsauslosewerte ver- 
bunden. Insbesondere ist eine innerhalb des Vorderbackens 4 ausgefiihrte, elektrische Leitungs- 
verbindung 17 zwischen dem Sensor 15 und der Auswertungsvorrichtung 13 ausgebildet bzw. ist 
im Fersenbacken 5 eine eigenstandige Leitungsverbindung 18 zwischen dem Sensor 16 und der 
Auswertungsvorrichtung 14 ausgebildet. D.h. die Sensoren 15, 16 uberwachen bzw. detektieren 
eine Verstellung der Auslosemechaniken 10, 12, insbesondere eine Verstellung bzw. Verdrehung 
der Einstellschrauben 9, 1 1. Durch eine elektxotechnische Erfassung der vorgenommenen Stell- 
weite und Stellrichtung bzw. des zuriickgelegten Drehwinkels - welcher auch mehrere Umdre- 
hungen der Einstellschraube 9, 1 1 beinhalten kann - wird dann von der jeweiligen Auswertungs- 
vorrichtung 13,14 unter Beriicksichtigung der letztgiiltigen Einstellwerte die aktuell giiltige Ein- 
stellung der Sicherheitsauslosewerte berechnet. 

Sowohl die im Vorderbacken 4 angeordnete Auswertungsvorrichtung 13 als auch die im Fersen- 
backen 5 angeordnete Auswertungsvorrichtung 14 umfasst jeweils eine Sende- und/oder Emp- 
fangsvorrichtung 19, 20 fur hochfrequente, elektromagnetische Wellen bzw. Funksignale. Der 
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Frequenzbereich der Sende- und/oder Empfangsvorrichtung 19, 20 liegt dabei vorzugsweise im 
sogenannten ISM (Industrial-Scientificial-Medical)-Frequenzbereich, welcher vom MHz (Mega- 
hertz)-Bereich bis in den GHz (Gigahertz)-Bereich reicht. Insbesondere sind Signal- bzw. Da- 
teniibertragungen im HF-Bereich f bei spiels weise bei 13,56 MHz bzw. 27,125 MHz oder im 
UHF-Bereich von 400 bis etwa 950 MHz zweckmaBig. 

Mittels diesen Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20, welche auch als HF-Module be- 
zeichnet werden konnen, ist eine drahtlose, uni- oder bidirektionale, datentechnische Kommuni- 
kation bzw. Signaliibertragung zumindest zwischen der dem Vorderbacken 4 zugeordneten 
Auswertungsvorrichtung 13 und der dem Fersenbacken 5 zugeordneten Auswertungsvoirichtung 
14 ermoglicht. Die Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20 dienen dabei also zum draht- 
bzw. beriihrungslosen Empfangen und/oder Aussenden von hochfrequenten, elektromagneti- 
schen Wellen. Insbesondere wird durch diese Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20 
eine uni- oder bidirektionale tJbertragung von Funksignalen zumindest zwischen den zueinander 
distanzierten Auswertungsvorrichtungen 13, 14 im Vorder- und Fersenbacken 4, 5 ermflglicht. 

Zum Betreiben der vorderbackenseitigen bzw. fersenbackenseitigen, elektrischen Komponenten 
ist sowohl dem Vorderbacken 4 als auch dem Fersenbacken 5 eine elektrische Energieversor- 
gungsvomchtung 21 bzw. 22 zugeordnet. Diese Energieversorgungsvorrichtungen 21, 22 sind 
vorzugsweise durch elektrochemische Spannungsquellen, insbesondere durch Batterien oder 
Akkumulatoren gebildet, welche vorzugsweise in bzw. an den Backenkorpern angebracht sind. 
Diese Energieversorgungsvorrichtungen 21 bzw. 22 sind dabei mit je einer nachstliegenden 
Auswertungsvorrichtung 13 bzw. 14 verbunden und vorzugsweise in einem Gehause 23 des 
Vorderbackens 4 bzw. in einem Gehause 24 des Fersenbackens 5 untergebracht. 

Durch die vorhergehend beschriebene Ausgestaltung wird in vorteilhafter Art und Weise er- 
reicht, dass keinerlei elektrische Leitungsverbindungen zwischen zueinander relativverstellbaren 
Komponenten erforderlich sind. Insbesondere sind keinerlei Flexleiterverbindung bzw. Schleif- 
kontaktverbindungen bzw. Energieubertragungsmechanismen zwischen zueinander relativbe- 
weglichen Elementen, wie z.B. einem der Backen der Sicherheitsschibindung 1 und dem Gleit- 
gerat 2 oder der Bindungstragplatte bzw. zwischen den wahrend dem aktiven Fahrbetrieb des 
Gleitgerates 2 vorzugsweise zumindest geringfiigig zueinander relativbeweglichen Vorder- und 
Fersenbacken 4, 5 erforderlich. Diese geringfiigige Reiativbewegung zwischen dem Vorder- und 
dem Fersenbacken 4, 5 bzw. zwischen zumindest einem dieser Backenkorper und dem Schi 3 
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wird durch eine sogenannte Anschub- bzw. Langenausgleichsfederung, welche tiblicherweise im 
Fersenbacken 5 untergebracht ist, zugelassen bzw. gesteuert. Die im Vorderbacken 4 bzw. im 
Fersenbacken 5 integrierten, elektronischen Einheiten weisen also auch langerfristig bzw. auch 
bei den wahrend dem Einsatz oftmals widrigen Umgebungsbedingungen eine hohe Funktionszu- 
verlassigkeit bzw. eine hohe Sicherheit gegemiber Funktionsausfall auf. 

An der Sicherheitsschibindung 1 ist - sofern iiberhaupt - vorzugsweise nur eine einzige, am Vor- 
derbacken 4 oder am Fersenbacken 5 angeordnete Anzeigevoirichtung 7 zumindest zur Visuali- 
sierung der jeweiligen Werte des Vorderbackens 4 und des Fersenbackens 5 bzw. auch der je- 
weiligen Zustande der Sicherheitsschibindung 1 ausgebildet. Diese Anzeigevorrichtung 7 ist 
dabei ebenso mit dem Gehause 23 des Vorderbackens 4 oder alternativ mit dem Gehause 24 des 
Fersenbackens 5 derart verbunden, dass die Anzeigeflache fiir den Benutzer der Sicherheitsschi- 
bindung 1 gut einsehbar ist. Vorzugsweise ist daher die Anzeigevorrichtung 7 an der Oberseite 
des Vorderbackens 4 angeordnet. Gegebenenfalls bildet die Anzeigevorrichtung 7 mit der zuge- 
ordneten Auswertungsvorrichtung 13 eine bauliche Einheit. Andernfalls kann zwischen der An- 
zeigevorrichtung 7 bzw. deren Controller und der Auswertungsvorrichtung 13 auch eine separate 
Leitungsverbindung ausgefuhrt sein. Dies vor allem dann, wenn aufgrund der beengten Platzver- 
haltnisse in den Backenkoipern die Auswertungsvorrichtung 13 beispielsweise im Bereich der 
Unterseite des Vorderbackens 4 ausgebildet ist und die Anzeigevorrichtung 7 im oberen Bereich 
des Gehauses 23 des Vorderbackens 4 angeordnet ist. 

Die interessierenden Werte bzw. Einstellungen des Backens ohne einem Anzeigemittel konnen 
also drahtlos an jenen Backen mit den entsprechenden Anzeige- bzw. Visualisierungsmoglich- 
keiten ubertragen werden. Entsprechend einer bevorzugten, jedoch nicht darauf beschrSnkten 
Ausfiihrungsform werden die im bzw. am Fersenbacken 5 sensorisch erfassten Werte bzw. Ein- 
stellungen des Fersenbackens 5 via die Auswertungsvorrichtung 14 bzw. die Sende- und/oder 
Empfangsvorrichtung 20 draht- bzw. beriihrungslos an die Sende- und/oder Empfangsvorrich- 
tung 19 im Vorderbacken 4 ubertragen und entweder direkt oder via die Auswertungsvorrichtung 
1 3 an der Anzeigevorrichtung 7 derart visualisiert, dass jeweils eindeutig erkennbar ist, ob die 
angezeigten Werte fur den Vorderbacken 4 oder fiir den Fersenbacken 5 gelten. Gegebenenfalls 
ist auch eine simultane Anzeige von Werten bzw. Daten des Vorderbackens 4 und des Fersenba- 
ckens 5 an der gemeinsamen Anzeigevorrichtung 7 moglich, wobei fur den Benutzer stets ein- 
deutig erkennbar ist, welche Werte dem Vorderbacken 4 bzw. dem Fersenbacken 5 gelten. 
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Bei entsprechend kleinerer Anzeigeflache der vom Vorder- und Fersenbacken 4, 5 quasi gemein- 
sam genutzten Anzeigevorrichtung 7 ist es auch mdglich, die Werte des Vorder- und des Fersen- 
backens 4, 5 unter eindeutiger Kennzeichnung zeitlich aufeinanderfolgend zu visualisieren. 

Vorzugsweise ist die Anzeigevorrichtung 7 durch ein grafikfahiges Display 25, insbesondere 
durch ein LCD-Display gebildet, welches die Darstellung einer Vielzahl von grafischen, frei 
programmierbaren Symbolen, Grafiken oder Texten bzw. Zahlenwerten erlaubt. Vorzugsweise 
werden uber das Display 25 verschiedenste Grafiksymbole visualisieit, durch welche die jewei- 
ligen Informationen bzw. Mitteilungen vom Benutzer moglichst eindeutig erfasst werden kon- 
nen. Insbesondere konnen durch die Visualisierung grafischer Symbole am Display 25 zumin- 
dest einige Textausgaben eriibrigt werden, wodurch keinerlei Darstellungsschwierigkeiten bzw. 
keinerlei Probleme mit den verschiedenen Sprachen der verschiedensten Benutzer der Sicher- 
heitsschibindung entstehen k6nnen. Am Display 25 werden also gesteuert von der Auswertungs- 
voirichtung 13 bzw. der Auswertungsvonichtung 14 vorzugsweise nur Zahlenwerte oder einzel- 
ne Buchstaben, wie z.B. ein n Z" und/oder grafische, allgemein verstandliche Symbole oder 
Texte, wie z.B. „OK" oder M OPEN", ausgegeben. 

Gemafl einer vorteilhaften Ausfuhrungsform ist - gesteuert von zumindest einer der Auswer- 
tungsvorrichtungen 13, 14 - am Display 25 auch das Logo bzw. ein Markenbegriff des Produ- 
zenten der Sicherheitsschibindung 1 oder des Gleitgerates 2 und/oder die Type bzw. Markenbe- 
zeichnung der Schibindung 1 visualisierbar. Ebenso ist es moglich, mit dem mehrere Bildpunkte 
bzw. Pixel umfassenden Display 25 grafische Animationen darzustellen. 

Vorzugsweise ist die im Fersenbacken 5 angeordnete Auswertungsvonichtung 14 zudem mit 
wenigstens einem weiteren Sensor 26 zur Erfassung eines Anpressdruckes einer Anschubfede- 
rung 27 des Fersenbackens 5 verbunden. 

Wie an sich bekannt bewirkt diese Anschubfederung 27, dass ein in die Sicherheitsschibindung 1 
eingesetzter Schischuh zwischen dem Vorder- und Fersenbacken 4, 5 moglichst spielfrei gehal- 
tert wird. Diese Anschubfederung 27 kann auch dazu dienen, die bei Durchbiegungen des Schis 
3 auftretenden WinkelverSnderungen bzw. Distanzveranderungen zwischen dem Vorder- bzw. 
Fersenbacken 4, 5 und dem Schi 3 bzw. der Bindungstragplatte zumindest teilweise auszuglei- 
chen bzw. aufzunehmen. Eine derartige Anschubfederung 27 besteht beispielsweise aus einem 
schifesten Widerlager 28 oder aus einem festen Widerlager auf einem ein- oder mehrteiligen, 
bandformigen Verbindungselement zwischen dem Vorder- und Fersenbacken 4, 5. Diesem orts- 
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festen Widerlager ist ein elastisch nachgiebiges Element, beispielsweise eine Spiralfeder 29 zu- 
geordnet, welche begrenzte Relativverstellungen zwischen dem Gehause 24 des Fersenbackens 5 
und dem Schi 2 bzw. gegeniiber einer schifesten Langsfuhrung 30 fur den Fersenbacken 5 er- 
laubt. Bevorzugt ist die Vorspannung des elastischen Widerlagers, insbesondere der Spiralfeder 
29 und somit die Charakteristik der Anschubfederung 27 via eine Einstellschraube 31 einstellbar 
und/oder es ist mittels einer solchen Einstellschraube 31 die Relativposition des Fersenbackens 5 
gegeniiber der Langsfuhrung 30 bzw. gegeniiber dem Schi 3 bedarfsweise veranderbar, um eine 
Anpassung an unterschiedliche SchuhgroBen bzw. eine Einstellung des Anpressdruckes vorneh- 
men zu konnen. Bei in die Sicherheitsschibindung 1 eingesetzten Schischuh wird jedenfalls das 
elastische Element, insbesondere die Spiralfeder 29 der Anschubfederung 27 beansprucht, vor- 
zugsweise etwas komprimiert und der Fersenbacken 5 in der Langsfuhrung 30 geringfilgig in 
Richtung zum Schiende bewegt, sodass der Schischuh durch die Wirkung der Anschubfederung 
27 zwischen dem Vorder- und Fersenbacken 4, 5 in Langsrichtung zum Schi 3 spielfrei einge- 
setzt ist. 

Im Rahmen der Erfindung ist es selbstverstandlich auch moglich eine solche Anschubfederung 
27 bzw. eine dementsprechende Ausgleichsmechanik im Vorderbacken 4 bzw. im Vorder- und 
Fersenbacken auszufuhren. 

Das Mafl dieser Verstellung bzw. der von der Anschubfederung 27 ausgeiibte Anpressdruck ge- 
geniiber einem eingesetzten Schischuh ist einerseits fur die ordnungsgemaBe Funktion bzw. Si- 
cherheit als auch fur die mit der Sicherheitsschibindung 1 erzielbare Leistungsfahigkeit von Be- 
deutung. Insbesondere kann es bei zu geringem Anpressdruck zu unerwunschten Relativbewe- 
gungen zwischen der Sicherheitsschibindung 1 und dem Schischuh kommen bzw. ist bei Vorlie- 
gen eines zu hohen Anpressdruckes die Performance bzw. Biegecharakteristik des Schis 3 
nachteiiig beeinflusst bzw. konnen dadurch die am Vorder- bzw. Fersenbacken 4, 5 eingestellten 
Sicherheitsauslosewerte zu stark beeintrachtigt bzw. verfalscht werden. 

Der Sensor 26 dient daher der Kontrolle bzw. Erfassung des Anpressdruckes der Anschubfede- 
rung 27, indem dieser die Relativstellung des Fersenbackens 5, insbesondere seines Gehauses 24, 
gegeniiber einem schifesten Punkt, beispielsweise gegeniiber der Langsfuhrung 30 oder gegen- 
iiber einem an einem bandformigen Verbindungselement oder gegeniiber einem am Schi 3 oder 
der Bindungstragplatte ausgebildeten Widerlager 28, aufnimmt bzw. iiberwacht. 

N2003/00700 



29/01 '03 MI 16:37 [SE/EM NR 6734] 



-13- 



Der Sensor 26 der Anschubfederung 27 kann dabei als Druck- bzw. Kraftsensor ausgefiihrt sein, 
oder er wirkt als Weg- bzw. Abstandssensor. Insbesondere detektiert der Sensor 26 das Vorlie- 
gen eines zu detektierenden Objektes, beispielsweise eines Metallteils oder eines Permanent- 
magneten relativ zu seiner Sensorflache bzw. seinem Erfassungsbereich. Die in Abhangigkeit der 
Relativverstellung zwischen dem Sensor 26 und einem schifesten Detektierungsobjekt, bei- 
spielsweise dem Widerlager 28, charakteristischen, elektrischen Sensorsignale werden iiber we- 
nigstens eine Leitungsverbindung 32 an die Auswertungsvomchtung 14 geleitet. Vorzugsweise 
ist der Sensor 26 fest mit dem Gehause 24 des Fersenbackens 5 verbunden, sodass die Leitungs- 
verbindung 32 zwischen der Auswertungsvomchtung 14 und dem Sensor 26 einfach und lang- 
fristig funktionstiichtig aufgebaut werden kann. Bei entsprechender Anordnung der Elektronik- 
platine der Auswertungsvomchtung 14 ist es selbstverstandlich auch moglich, den Sensor 26 
bzw. auch den zuvor beschriebenen Sensor 16 zur Z-Wert-Erfassung ohne separater Leitungs- 
verbindungen 18, 32 direkt an der Elektronikplatine der Auswertungsvomchtung 14 anzuordnen. 

GemaB einer vorteilhaften Ausfiihrungsform kann die im Fersenbacken 5 angeordnete Auswer- 
tungsvomchtung 14 zudem mit wenigstens einem weiteren Sensor 33 zur Erfassung eines offe- 
nen und/oder geschlossenen Zustandes einer Halteklaue 34 des Fersenbackens 5 verbunden sein. 
Dieser Sensor 33 ist ebenso wie die zuvor genannten Sensoren 15, 16, 26 vorzugsweise durch 
einen beriihrungslos beeinflussbaren Geber bzw. durch ein benihrungslos detektierendes Sensor- 
element gebildet. Der Sensor 33 ist dabei ebenso mit der Auswertungsvomchtung 14 im Fersen- 
backen 5 verbunden. Je nach den vorliegenden Anordnungsverhaltnissen kann zwischen dem 
Sensor 33 und der Auswertungsvomchtung 14 wenigstens eine Leitungsverbindung 35 ausgebil- 
det sein, wie dies mit strichlierten Linien dargestellt wurde. Je nach Stellung der Halteklaue 34, 
d.h. je nach dem, ob der Fersenbacken 5 im offenen bzw. geschlossenen Zustand vorliegt, wer- 
den von dem wenigstens einen Sensor 33 unterschiedliche, diesbeziiglich charakteristische Sen- 
sorsignale abgegeben bzw. bereitgestellt. Diese jeweils typischen Sensorsignale werden von der 
Auswertungsvomchtung 14 ausgewertet bzw. wird eine Zustandsermittlung der Sensoreigen- 
schaften vorgenommen, woraufhin auf die jeweils vorliegenden Kupplungszustande der Schi- 
bindung 1 bzw. des Fersenbackens 5 Riickschluss gezogen werden kann. 

Der Sensor 33 dient vor allem der Kontrolle eines ordnungsgemaB geschlossenen Fersenbackens 
5. Insbesondere kann bei gedffneter oder nur teilweiser geschlossener Halteklaue 34, wie dies 
z.B. bei zu starker Ansammlung von Eis und/oder Schnee am Schischuh auftreten kann, an der 
Anzeigevorrichtung 7 eine entsprechende Meldung bzw. ein Warnhinweis, wie z.B. „Open'\ 
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oder ein entsprechendes Warnsymbol ausgegeben werden. Eine vorzeitige bzw. fehlerhafte 
Auslosung des Fersenbackens 5 aufgrund einer sich nur teilweise in SchlieBstellung befindlicben 
Halteklaue 34 kann dadurch gegebenenfalls vermieden werden, da der Benutzer der Sicherheits- 
schibindung 1 iiber den nicht ordnungsgemaBen Zustand informiert bzw. gewarnt wurde. Somit 
kann die Sicherheit fur den Benutzer der Sicherheitsschibindung 1 bei der Austibung des 
Schisportes aber auch fur iin Umgebungsbereich befindliche Personen erhdht werden. 

Zumindest die von der fersenbackenseitigen Auswertungsvorrichtung 14 sensorisch erfassten 
Werte und/oder die jeweils aktuellen Zustande des Fersenbackens 5 werden via die Sende- 
und/oder Empfangsvorrichtung 20 iiber eine drahtlose Dateniibertragungsstrecke bzw. mittels 
hochfrequenter Funksignale ausgesendet und konnen somit von der Sende- und/oder Empfangs- 
vorrichtung 19 des anderen Kupplungsteils, insbesondere des Vorderbackens 4, empfangen wer- 
den und gegebenenfalls an der Anzeigevorrichtung 7 in entsprechender Form dargestellt werden. 
Alternativ oder in Kombination dazu konnen die an der Auswertungsvorrichtung 13 einlangen- 
den Signale bzw. Daten weiterverarbeitet bzw. gespeichert werden. 

Die Sende- und/oder Empfangsvorrichtung 19 und/oder 20 kann auch dazu genutzt werden, um 
eine Signal- bzw. Dateniibertragung zu einer externen Komponente, insbesondere gegeniiber 
einer externen, eigenstandig ausgebildeten Elektronikeinheit 36 zu bewerkstelligen. Diese bau- 
lich eigenstandige Elektronikeinheit 36 kann beispielsweise durch einen schematisch veran- 
schaulichten Wrist-Top-Computer 37, also durch eine multifunktionale Armbanduhr, einen Per- 
sonal-Data-Assistant (PDA), eine stationare Kontrollvorrichtung oder durch eine sonstige mobile 
Recheneinheit gebildet sein. An dieser Elektronikeinheit 36 konnen gegebenenfalls ebenso di- 
verse Zustande bzw. Einstellungswerte der Sicherheitsschibindung 1 angezeigt werden bzw. ist 
es via diese Elektronikeinheit 36 ermoglicht. diverse Einstellungen bzw. Betriebskonfigurationen 
zu verandern, sodass diese Elektronikeinheit 36 gegebenenfalls auch als Programmier- bzw. 
Wartungsvomchtung fur die Bindungselektronik bzw. die Scbaltungsanordnung 6 eingesetzt 
werden kann. Die Kommunikation zwischen der Scbaltungsanordnung 6 und der mobxlen Elekt- 
ronikeinheit 36 erfolgt vorzugsweise ebenso drahtlos iiber eine mit einem Doppelpfeil angedeu- 
tete Signal- bzw. Dateniibertragungsstrecke. 

Die Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20 weisen geeignete Antennenanordnungen, 
wie z.B. Spulenanordnungen, Dipole oder dgl. auf, um elektromagnetische Wellen im entspre- 
chenden Frequenzbereich empfangen und/oder aussenden zu konnen. Selbstverstandlich umfas- 
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sen diese Sende- und/oder Empfangsvomchtungen 19, 20, wie dies aus dem Stand der Technik 
hinianglich bekannt ist, auch geeignete Verstarker und/oder Modulations- bzw. Demodulationss- 
chaltungen. Diese Sende- und/oder Empfangsvomchtungen 19, 20 stellen quasi die HF-Module 
der Bindungselektronik dar und kdnnen beispielsweise auch durch Elektronikmodule der soge- 
nannten Bluetooth-Technologie gebildet sein. Insbesondere kann durch die Verwendung von 
Bluetooth-Modulen als Sende- und/oder Empfangsvonichtungen 19, 20 eine einfache Einbin- 
dung der Bindungselektronik in bestehende Bluetooth-Systeme bzw. Bluetooth- Anwendungen 
vorgenommen werden. 

GemaB einer moglichen Weiterbildung kann die Auswertungsvorrichtung 13 und/oder 14 auch 
eine kontaktbehaftete Schnittstelle 38 zur leitungs- bzw. drahtgebundenen Verbindung mit einer 
entsprechenden, externen Elektronikeinheit 36 umfassen. Diese Schnittstelle 38 kann beispiels- 
weise dazu genutzt werden, um Software-Updates bzw. sogenannte Firmware-Updates in die 
Auswertungsvorrichtung 13 bzw. 14 zu laden und/oder um in der Auswertungsvorrichtung 13, 
14 aufgezeichnete bzw. hinterlegte Kennwerte bzw. sogenannte History-Daten abzurufen. 

Abweichend von der bevorzugten Umsetzung einer beriihrungslosen Dateniibertragungsstrecke 
mittels Sende- und/oder Empfangsvomchtungen 19, 20 ist es im Rahmen der Erfindung auch 
moglich, draht- bzw. leitungsgebundene Signal- bzw. Dateniibertragungen zwischen den Aus- 
wertungsvomchtungen 13, 14 vorzusehen. Ebenso ist es im Rahmen der Erfindung moglich, 
lediglich eine zentrale Auswertungsvorrichtung 13 oder 14 fur sensorisch erfasste Zustande bzw. 
Sensorsignale auszubilden. Die jeweiligen Sensoren 16 bzw. 17 und/oder 26 bzw. 33 sind dabei 
stets am jeweiligen Erfassungsort angeordnet, d.h. weiterhin im Bereich des Vorder- bzw. Fer- 
senbackens 4, 5 platziert. Weiters ist es moglich, eine einzige Auswertungsvorrichtung 13 oder 
14 - wie an sich bekannt - im Bereich der Bindungstragplatte auszubilden. 

Wesentlich ist, dass die elektronische Schaltungsanordnung 6 bzw. die Bindungselektronik zu- 
mindest eine elektronische Auswertungsvorrichtung 13 und/oder 14 mit einem softwaregesteu- 
erten, programmierbaren Mikrokontroller 39, 40 aufweist. Dieser Mikrokontroller 39, 40 ist vor- 
zugsweise durch einen standardmaBigen, frei programmierbaren Mikrorechner, beispielsweise 
mit RISC-Architektur gebildet. Vorzugsweise ist ein sogenannter „Ultra-Low-Power- 
Mikrokontroller" eingesetzt, um den elektrischen Energieverbrauch moglichst niedrig zu halten. 
Wie an sich bekannt, umfasst eine solche Auswertungsvorrichtung 13, 14 mit einem Mikrokon- 
troller. 39, 40 auch geeignete Taktgeneratorschaltungen und gegebenenfalls Spannungsrege- 
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lungsvorrichtungen, Schnittstellen fur einen Software-Download, Schnittstellen fur eine drahtge- 
bundene Kommunikation, optische Funktionskontrollen, wie z.B. LED's und dgl. 

Zudem umfasst der Mikrokontroller 39, 40 wenigstens eine integrierte, nicht fluchtige Speicher- 
vorrichlung 41,42 bzw. ist der Mikrokontroller 39, 40 mit wenigstens einer nicht fliichtigen 
Speichervorrichtung 41, 42 leitungsverbunden. Wesentlich ist, dass der Mikrokontroller 39, 40 
derart programmiert ist, dass dieser zur Hinterlegung von iiber die Sensoranordnung 8 erfassten, 
manuell veranderbaren Einstellungen und/oder sich verandernder Zustande der Sicherheitsschi- 
bindung 1 in der Speichervorrichtung 41, 42 ausgebildet ist. Insbesondere ist der Mikrokontroller 
39, 40 zur Protokollierung systemrelevanter, sicherheitsrelevanter oder allgemein interessieren- 
der Einstellungs- bzw. Zustandsdaten ausgebildet. Vor allem konnen die via die Sensoranord- 
nung 8 sensorisch erfassten Zustande bzw. Einstellungen in der Speichervorrichtung 41, 42 auf- 
gezeichnet bzw. protokolliert werden, um nachfolgend fiir Auswertungen bzw. Bewertungen zur 
Verfiigung zu stehen. 

Vorzugsweise wird zumindest der jeweils eingestellte Sicherheitsauslosewert bzw. die Z-Zahl 
des Vorder- und/oder Fersenbackens 4, 5 via den Mikrokontroller 39, 40 in der Speichervor- 
richtung 41, 42 hinterlegt. Vorzugsweise konnen zumindest zwei Einstellungswerte, d.h. ein ak- 
tuell giiltiger Einstel lungs wert und zumindest ein zuvor giiltiger Einstellungswert in der Spei- 
chervorrichtung 41, 42 abgelegt werden. Selbstverstandlich ist es auch moglich, mehrere, insbe- 
sondere fiinf bis zehn solcher letztgiiltiger Einstellungen in der nicht fliichtigen Speichervor- 
richtung 41, 42 zu protokollieren. 

Gemafl einer vorteilhaften Ausfuhrungsform ist die Speichervorrichtung 41, 42 zur Hinterlegung 
eines urspriinglichen bzw. werkseitig oder handlerseitig bzw. serviceseitig eingestellten Sicher- 
heitsauslosewertes vorgesehen, welcher grundsatzlich fachmannisch bzw. korrekt ermittelt oder 
errechnet ist. Dieser Speicherbereich der Speichervorrichtung 41, 42 wird dabei bei jeglichen 
nachfolgenden Verstellungen des Sicherheitsauslosewertes durch einen allgemeinen Benutzer 
der Sicherheitsschibindung 1 vom Mikrokontroller 39, 40 nicht mehr uberschrieben bzw. ge- 
loscht, sodass diese quasi urspriingliche bzw. fachmannische Einstellung, welche vorzugsweise 
durch eine autorisierte, fachkundige Stelle vorgenommen wird, stets erhalten bleibt. Die nach- 
folgend durch einen Benutzer gegebenenfalls vorgenommenen Veranderungen bzw. Verstellun- 
gen des Sicherheitsauslosewertes bzw. der Z-Zahl werden in der Speichervorrichtung 41, 42 via 
den Mikrokontroller 39, 40 in anderen Speicherbereichen registriert bzw. aufgezeichnet. Eine 
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Veranderung des Basiswertes betreffend die urspriingliche, fachmannische Einstellung ist - so- 
fern iiberhaupt - vorzugsweise nur durch eine autorisierte Stelle, wie z.B. einen Fachbetrieb oder 
eine Servicestelle, durchfuhrbar. 

Gegebenenfalls werden auch die via die Sensoren 26 und/oder 33 erfassten Einstellungen bzw. 
VerSnderungen bzw. Systemzust&nde der Sicherheitsschibindung 1 in der nicht fluchtigen Spei- 
chervorrichtung 41, 42 aufgezeichnet. Dieser Datenpuffer kann dabei zumindest einen Speicher- 
platz, vorzugsweise jedoch mehrere Speicherplatze umfassen. 

Aufgrund besserer t)bersichtlichkeit, ist in Fig. 2 eine vorteilhafte, mogliche Ausfuhrungsform 
der Schaltungsanordnung 6 bzw. der Bindungselektronik als schematisches Blockschaltbild dar- 
gestellt. 

Die Auswertungsvorrichtung 13, insbesondere deren Mikrokontroller 39, ist - wie bereits be- 
schrieben - mit der Sensoranordnung 8, insbesondere mit zumindest einem der Sensoren 15, 26, 
33 verbunden. Zudem kann die Auswertungsvorrichtung 13 die in strichlierten Linien darge- 
stellte Anzeigevorrichtung 7 umfassen, welche bevorzugt durch ein LCD-Display gebildet ist. 
Alternativ oder in Kombination dazu konnen auch akustische Ausgabevorrichtungen, wie z.B. 
Summer, Lautsprecher oder dg!., ausgebildet sein. 

Gema6 einer vorteilhaften Ausfuhrungsform kann der Auswertungsvorrichtung 13 bzw. dem 
Mikrokontroller 39 auch die drahtlose Sende- und/oder Empfangsvorrichtung 19 zugeordnet 
sein. Bevorzugt weist die Auswertungsvorrichtung 13 zumindest eine kontaktbehaftete Schnitt- 
stelle 38 auf, Qber welche die Auswertungsvorrichtung 13 mit externen Recheneinheiten in 
Kommunikationsverbindung treten kann. Gegebenenfalls kann tiber diese Scbnittstelle 38 die 
jeweils erforderliche Software in die Auswertungsvorrichtung 13 bzw. in die entsprechenden 
Speicher des Mikrocontrollers 39 geladen werden kann. Diese Funktionen sind selbstverstand- 
lich auch uber die drahtlose Sende- und/oder Empfangsvorrichtung 19 denkbar. 

Weiters ist die Energieversorgungsvonichtung 21, welche vorzugsweise durch Batterien bzw. 
Akkumulatoren gebildet ist, angeordnet, urn die elektrischen Komponenten der Schaltungsan- 
ordnung 6 mit der fur den Betrieb notwendigen, elektrischen Energie zu versorgen. 

Zudem ist die interne und/oder externe Speichervorrichtung 41 zur dauerhaften Hinterlegung 
bzw. Protokollierung von sicherheitsrelevanten, systemrelevanten bzw. allgemein interessieren- 
den Daten, Einstellungen oder sonstigen Zustanden der Sicherheitsschibindung veranschaulicht. 
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Zudem umfasst die Auswertungsvorrichtung 13, insbesondere der Mikxokontroller 39 wenigs- 
tens einen internen und/oder externen Progranunspeicher 43, in welchem die Betriebssoftware 
bzw. das abzuarbeitende Softwareprogramm hinterlegt ist. 

Eine zentrale Auswertungsvorrichtung respektive die Auswertungsvorrichtung 13 im Vorderba- 
cken 4 und/oder die Auswertungsvorrichtung 14 des Fersenbackens 5 umfasst wenigstens eine 
permanente bzw. nicht fliichtige Speichervoirichtung 41 zumindest zur Hinterlegung eines ur- 
spriinglich vorgesehenen bzw. errechneten Sicherheitsauslosewertes. Vorzugsweise ist diese 
Speichervorrichtung 41 auch zur Aufzeichnung zumindest eines aktuell eingestellten bzw. ver- 
anderten Sicherheitsauslosewertes, welcher via die Sensoranordnung 8, insbesondere mittels dem 
Sensor 15 elektronisch bzw. automatisiert detektierbar ist, ausgebildet. 

Die nicht fliichtige Speichervorrichtung 41 bzw. 40 kann beispielsweise durch einen sogenann- 
ten EEPROM-Speicher bzw. Flash-Speicher gebildet sein. Derartige Speichervonrichtungen 41 
bzw. 40 konnen nur durch spezielle Verfahren, insbesondere durch Programmierungsverfahren 
bzw. nur elektrisch oder optisch geloscht bzw. verandert werden. Wesentlich ist, dass der Spei- 
cherinhalt der Speichervorrichtung 41 bzw. 40 nicht durch einfache Mafinahmen, wie z.B. eine 
Unterbrechung bzw. Abschaltung oder einen Ausfall der Energieversorgungsvorrichtung 21 bzw. 
20, geloscht werden kann. Etwaige Manipulationen des Benutzers an den hinterlegten bzw. pro- 
tokollierten Werten fuhren somit nicht zu einer gegebenenfalls beabsichtigen Riicksetzung der 
Speicherinhalte und scheitern somit derartige, unter Umstanden betriigerische Vorhaben von 
vornherein. 

Bevorzugt umfasst die Schaltungsanordnung 6 auch einen Bewegungssensor 44, welcher mit der 
Auswertungsvorrichtung 13 bzw. dem Mikrokontroller 39 verbunden ist. Sofern zwei eigenstan- 
dige, elektronische Auswertungsvorrichtungen ausgebildet sind, so ist vorzugsweise jedem die- 
ser elektronischen Schaltkreise ein eigener Bewegungssensor 44 zugeordnet. Mittels diesem Be- 
wegungssensor 44 ist eine automatisierte Umschaltung zwischen einem aktiven Vollbetrieb der 
Schaltungansordnung 6 und einem Stromsparmodus bzw. einem teilweise ausgeschalteten Zu- 
stand der Schaltungsanordnung 6 automatisiert ermoglicht. Werden dabei vom Mikrokontroller 
39 wahrend einer bestimmten Zeitdauer iiber den Bewegungssensor 44 keinerlei Bewegungen 
der Schaltungsanordnung 6 bzw. der Schibindung registriert, so wird die Bindungselektronik 
automatisch in einen Stromsparmodus bzw. in einen teilweise ausgeschalteten Zustand uberfuhrt. 
Beispielsweise wird dabei eine eventuell vorhandene Anzeigevorrichtung 7 abgeschaltet 
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und/oder es wird die Uberwachung bzw. die Abtastung der Sensoranordnung 8 eingestellt 
und/oder es wird der Mikrokontroller 39 in einen „Standby-Betrieb" mit reduziertem Energie- 
verbrauch versetzt. Wahrend einem derartigen „Standby- bzw. Sleep-Modus" der Schaitungsan- 
ordnung 6 bzw. des Microkontrollers 39 werden vorrangig nur mehr die Signalzustande des Be- 
wegungssensors 44 uberwacht bzw. ausgewertet. Sobald via den Bewegungssensor44 entspre- 
chende Aktivitaten bzw. Bewegungen registriert werden, wird die Bindungselektronik bzw. 
Schaltungsanordnung 6 automatisiert wieder in einen aktiven Betriebszustand iiberfiihrt, in wel- 
chem eine gesteigerte Funktionalitat der Auswertungsvonichtung 13 vorliegt. 

GemaB einer vorteilhaften Ausfiihrangsform umfasst die Schaltungsanordnung 6 bzw. die Aus- 
wertungsvorrichtung 13 auch ein elektronisches Datums- und/oder Urzeitmodul 45, insbesondere 
eine sogenannte Echtzeituhr, mit welcher eine datums- und/oder uhrzeitbezogene Protokollie- 
rung von sensorisch erfassten Zustanden oder Zustandsveriinderungen vorgenommen werden 
kann. Insbesondere ist es somit ermGglicht, die registrierten und in der Speichervorrichtung 41 
hinterlegten Zustandswerte bzw. Veranderungen datums- und/oder uhrzeitbezogen zu protokol- 
lieren. Dadurch ist es spater ermoglicbt, auch den Zeitpunkt bzw. das Datum in Erfahrung zu 
bringen, bei welchem eine Veranderungen der Einstellungen der Sicherheitsschibindung vorge- 
nommen wurde. 

Gemafl einer vorteilhaften Ausfuhrungsform umfasst die Schaltungsanordnung 6 bzw. die Aus- 
wertungsvonichtung 13 auch wenigstens ein Zahlmittel 46, insbesondere einen sogenannten 
Counter bzw. Timer zur Messung von Zeitdauern. Dieses Zahlmittel 46 kann beispielsweise zur 
Erfassung der bisherigen Aktivierungsstunden der Schaltungsanordnung 6 bzw. zur Erfassung 
der Anzahl der bislang verstrichenen Betriebstage bzw. Betriebsstunden der Sicherheitsschibin- 
dung vorgesehen sein. In Abhangigkeit der via das elektronische bzw. softwaretechnische Zahl- 
mittel 46 erfassten, bisherigen Einsatz- bzw. Betriebsdauer der Sicherheitsschibindung kann 
dann von der Schaltungsanordnung 6 eine Serviceempfehlung fur die Sicherheitsschibindung 6 
generiert werden. Eine derartige Serviceempfehlung ist dem Benutzer der Sicherheitsschibin- 
dung vorzugsweise via die Anzeigevorrichtung 7, insbesondere via eine entsprechende Informa- 
tion bzw. ein geeignetes Grafiksymbol mitteilbar. 

Insbesondere kann mit diesem Zahlmittel 46 unter Einbindung der Anzeigevorrichtung 7 eine 
Serviceiiberwachung bzw. eine Serviceanzeige in die Sicherheitsschibindung 1 implementiert 
werden. Ebenso kann durch Beriicksichtigung der bisherigen Aktivierungsstunden der Schal- 
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tungsanordnung 6 bzw. der Bindungselektronik eine Zustandsanzeige fur die Restkapazitat bzw. 
die verbleibende Einsatzdauer der Energieversorgungsvorrichtung 21 ausgebildet werden. Diese 
Uberwachung der Energieversorgungsvorrichtung 21 kann aber durch eine periodische Messung 
der Versorgungsspannung bzw. der Versorgungsleistung der Energieversorgungsvorrichtung 21 
erf ol gen. 

Entsprechend einer vorteilhaften Ausfuhrungsform der Schaltungsanordnung 6 kann durch Ein- 
beziehung dieses vorzugsweise softwaretechnischen Zahlmittels 46 in die Kontrollablaufe des 
Mikrokontrollers 39 in bestimmten Intervallen, wie z.B. jahrlich oder nach ca. 20 aktiven Ein- 
satz- bzw. Schitagen, eine Serviceempfehlung automatisiert abgegeben werden. 

In Fig. 3 ist zur Verdeutlichung der erfindungsgemaBen Ausfuhrung ein mogliches Ablaufsche- 
ma fair die diversen VorgMnge in der Schaltungsanordnung 6 bzw. in der Bindungselektronik 
beispielhaft veranschaulicht. Die nachfolgende Beschreibung kann dabei auch auf die vorherge- 
hend beschriebenen Fig. 1, 2 bezogen werden. 

Ausgehend von einem Ruhezustand bzw. „Standby-Modus" der Bindungselektronik kann zu 
einem beliebigen Zeitpunkt zumindest einer der vorzugsweise mehrfach vorhandenen Bewe- 
gungssensoren ansprechen. Daraufhin wird die Auswertungsvorrichtung im Vorderbacken und 
im Fersenbacken aktiv. Im Vorderbacken wird sodann tiber die Sensoranordnung eine eventuelle 
Verstellung bzw. Veranderung des Sicherheitsauslosewertes Uberwacht. Ebenso wird im Fersen- 
backen ein eventueller Eingriff in die Sicherheitsauslosewerte fortlaufend uberwacht. Zudem 
kann uber die Sensorik eine Veranderung des Anpressdruckes iiberwacht bzw. der jeweils vor- 
iiegende Anpressdruck ermittelt sowie der Kupplungszustand des Fersenbackens fortlaufend 
uberpriift werden. 

Fiir den Fall, dass durch den Benutzer der Sicherheitsschibindung einer der Sicherheitsauslose- 
werte verandert wird, wird der minmehr giiltige bzw. aktuelle Sicherheitsauslosewert, insbeson- 
dere die Z-Zahl-Einstellung entsprechend der gultigen Norm visualisiert. Wesentlich ist dabei, 
dass diese Veranderung in der Schaltungsanordnung 6 protokolliert wird, indem der neue bzw. 
aktuell giiltige Sicherheitsauslosewert in der nicht fluchtigen Speichervorrichtung dauerhaft hin- 
terlegt wird, d.h. dass dieser hinterlegte bzw. protokollierte Wert auch bei kurzzeitiger bzw. 
langfristiger Unterbrechung der elektrischen Energieversorgung in der Speichervorrichtung dau- 
erhaft erhalten bleibt. Etwaigen Manipulations- bzw. Loschungsversuchen eines Benutzer kann 
somit wirksam und in einfacher Art und Weise entgegnet werden. 

N2003/00700 

29/01 03 MI 16:37 [SE/EM NR 67341 



-21- 



Vorzugsweise erfolgt diese Protokolliening auch unter Referenzzierung auf den Zeitpunkt der 
registrierten Verstellung des Sicherheitsauslosewertes. 

Wird die Sicherheitsschibindung zu einem beliebigen, nicht vorhersehbaren Zeitpunkt geschlos- 
sen, welcher Zustand via den Sensor 33 - Fig. 1 - erfassbar ist, so wird dies vorzugsweise in der 
Speichervomchtung protokolliert. Fiir den Fall, dass die Bindung nicht korrekt geschlossen wur- 
de, was ebenso iiber den Sensor 33 - Fig. 1 - detektierbar ist, z.B. falls eine unzul&ssige Zwi- 
schenstellung vorliegt, so wird dies vorzugsweise ebenso in der Speichervomchtung aufgezeich- 
net. Zudem kann ein entsprechender Hinweis, beispielsweise die Meldung, ..Open", an der An- 
zeigevorrichtung 7 - Fig. 1 - ausgegeben werden. 

Ist hingegen die Bindung ordnungsgemaB geschlossen worden, so wird daraufhin von der 
Schaltungsanordnung 6 der Anpressdruck der Anschubfederung uberpriift. Wird hierbei ein un- 
passende, insbesondere ein zu niedriger oder ein zu hoher Anpressdruck festgestellt, so wird die- 
ser Umstand in der Speichervomchtung protokolliert. Voraugsweise wird der entweder zu hohe 
oder zu niedrige Anpressdruck der Anschubfederung in geeigneter Weise an der Anzeigevor- 
richtung visualisiert. 

Fur den Fall, dass von der Anschubfederung ein optimaler Anpressdruck auf den Schischuh aus- 
geiibt wird, so kann daraufhin eine zeitlich begrenzte Anzeige der bisherigen Betriebsstunden 
bzw. Schitage und/oder die Anzeige der Z-Zahl(en) und/oder eine Bereitschaftsmeldung, wie 
z.B. „OK" zumindest vorriibergehend visualisiert werden. 

Selbstverstandlicb sind eine Reihe anderer Ablaufe denkbar. So ist es z.B. auch moglich, eine 
Datums- und/oder Uhrzeitanzeige zu realisieren bzw. sonstige Informationen an der Anzeigevor- 
richtung 7 - Fig. 1 - auszugeben. Beispielsweise ist es auch moglich ein Logo des Bindungs- 
oder Schiherstellers oder eine Typenbezeichnung an der Anzeigevorrichtung 7 - Fig. 1 - zu visu- 
alisieren. Daruber hinaus kann die Informationswirkung bzw. die Aufmerksamkeit durch grafi- 
sche Animationen an der Anzeigevorrichtung 7 - Fig. 1 * erhoht werden. 

Der Ordnung halber sei abschlieflend darauf hingewiesen, dass zum besseren Verstandnis des 
Aufbaus der Sicherheitsschibindung bzw. der Bindungselektronik diese bzw. deren Bestandteile 
teilweise unmaBstablich und/oder vergrofiert und/oder verkleinert und/oder stark schematisch 
dargestellt wurden. 
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Die den eigenstandigen erfinderischen Losungen zugrundeliegende Aufgabe kann der Beschrei- 
bung entnommen werden. 

Vor allem kSnnen die einzelnen in den Fig. 1; 2; 3 gezeigten Ausfuhrungen den Gegenstand von 
eigenstandigen, erfindungsgemaBen LOsungen bilden. Die diesbeziiglichen, erfindungsgemaBen 
Aufgaben und Losungen sind den Detailbeschreibungen dieser Figuren zu entnehmen. 
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P a t en t a n s p r u c h e 



1. Sicherheitsschibindung (1) mit einem Vorder- und einem Fersenbacken (4, 5) und 

einer elektronischen Schaltungsanordnung (6) umfassend eine Recheneinheit und eine Speicher- 
vonichtung sowie eine Sensoranordnung (8) zumindest zur Erfassung eines eingestellten Sicher- 
heitsauslosewertes der Sicherheitsschibindung (1), dadurch gekennzeichnet, dass die Schaltungs- 
anordnung (6) zumindest eine elektronische Auswertungsvorrichtung (13, 14) mit einem soft- 
waregesteuerten, programmierbaren Mikrokontroller (39, 40) aufweist und der Mikrokontroller 
(39, 40) eine nicht fluchtige Speichervorrichtung (41, 42) umfasst oder mit einer nicht fliichti gen 
Speichervorrichtung (41, 42) verbunden ist, wobei der Mikrokontroller (39, 40) zur Hinterlegung 
von iiber die Sensoranordnung (8) erfassten, manuell veranderten Einstellungen der Sicherheits- 
ausloswerte und/oder sich verandernder Zustande der Sicherheitsschibindung (1) in der Spei- 
chervorrichtung (41, 42) ausgebildet ist. 

2- Sicherheitsschibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass sowohl im 

Vorderbacken (4) als auch im Fersenbacken (5) eine elektronische Auswertungsvorrichtung (13, 
14) mit jeweils wenigstens einem Sensor (15, 16) zur Erfassung der jeweils eingestellten Sicher- 
heitsausloswerte angeordnet ist. 

3. Sicherheitsschibindung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass beide 
Auswertungsvorrichtungen (13, 14) jeweils eine eigene Energieversorgungsvonichtung (21, 22) 
und Sende- und/oder Empfangsvorrichtung (19, 20) zur drahtlosen, uni- oder bidirektionalen 
Daten- oder Signalubertragung zueinander aufweisen. 

4. Sicherheitsschibindung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die im Vorderbacken (4) angeordnete Auswertungsvorrichtung (13) und/oder 
die im Fersenbacken (5) angeordnete Auswertungsvorrichtung (14) mit einer Anzeigevorrich- 
tung (7), insbesondere mit einem grafikfahigem Display (25) zur Visualisierung von Einstellun- 
gen oder Zustanden der Sicherheitsschibindung leitungsverbunden ist. 

N2003/00700 



29/01 '03 MI 16:37 [SE/EM NR 6734] 



5. Sicherheitsschibindung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Aus- 
wertungsvorrichtung (13) im Vorderbacken (4) und/oder die Auswertungsvorrichtung (14) im 
Fersenbacken (5) eine elektronische, nicht fliichtige Speichervorrichtung (41 , 42) zur Hinterie- 
gung eines aktuell eingestellten Sicherheitsauslosewertes und zumindest eines vorher giiltigen 
Sicherheitsauslosewertes umfasst 

6. Sicherheitsschibindung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Auswertungsvorrichtung (13, 14) ein elektronisches Datums- und/oder 
Uhrzeitmodul (45) zur datums- und/oder uhrzeitbezogenen Protokollierung sensorisch erfasster 
Zustande oder Zustandsveranderungen umfasst. 

7. Sicherheitsschibindung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Auswertungsvorrichtung (13, 14) ein Zahlmittel (46) fur verstrichene 
Zeitdauern, bei spiels weise fur Aktivierungsstunden bzw. Betriebstage, umfasst. 

8. Sicherheitsschibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Sensor- 
anordnung (8) wenigstens einen Sensor (26) zur Bestimmung oder Oberpriifiing eines Anpress- 
druckes einer Anschubfederung (27) des Fersenbackens (5) gegemiber einem Schischuh umfasst. 

9. Sicherheitsschibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Sensor- 
anordnung (8) wenigstens einen Sensor (33) zur Erfassung des offenen und/oder geschlossenen 
Zustandes des Fersenbackens (5) aufweist. 

10. Sicherheitsschibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Aus- 
wertungsvorrichtung (13, 14) wenigstens eine Schnittstelle (38) zum Auslesen der in der nicht 
fluchtigen Speichervorrichtung (41, 42) protokollierten Werte bzw. Daten aufweist. 

11. Sicherheitsschibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Sende- 
und/oder Empfangsvorrichtung (19, 20) zum Auslesen der in der Speichervorrichtung (41, 42) 
protokollierten Werte bzw. Daten ausgebildet ist. 
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12. Sicherheitsschibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die nicht 
fliichtige Speichervoirichtung (41, 42) durch einen ohne externer, elektrischer Energieversor- 
gung in seinem Speicherinhalt stabilen Speicher, insbesondere durch einen EEPROM-Speicher 
oder einen Flash-Speicher gebildet ist. 

13. Sicherheitsschibindung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Sende- und/oder Empfangsvorrichtung (19, 20) oder die kontaktbehaftete 
Schnittstelle (38) zur Ubertragung von Datensignalen an eine elektronische Recheneinheit 
und/oder zum Empfangen von Datensignalen von einer peripheren, elektronischen Rechenein- 
heit, insbesondere einem Wrist-ToprComputer (37), einem Handheld-Computer, einem Mobil- 
telefon oder einer sonstigen mobilen Elektronikeinheit (36) ausgebildet ist. 

ATOMIC Austria GmbH 
durch 




(Dr. Secklehner) 
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Zusammenfassung 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Sicherheitsschibindung (1) mit einem Vorder- und einem 
Fersenbacken (4, 5) und einer elektronischen Schaltungsanordnung (6). Diese Schaltungsanord- 
nung (6) umfasst eine Recheneinheit und eine Speichervorrichtung sowie eine Sensoranordnung 
(8) zumindest zur Erfassung eines eingestellten Sicherheitsausldsewertes der Sicherheitsschibin- 
dung (1). Die Schaltungsanordnung (6) weist dabei zumindest eine elektronische Auswertungs- 
vorrichtung (13, 14) mit einem softwaregesteuerten, programmierbaren Mikrokontroller (39, 40) 
auf, wobei der Mikrokontroller (39, 40) eine nicht fluchtige Speichervorrichtung (41, 42) um- 
fasst oder mit einer nicht fluchtigen Speichervorrichtung (41, 42) verbunden ist. Dieser Mikro- 
kontroller (39, 40) ist zur Hinterlegung von iiber die Sensoranordnung (8) erfassten, manuell 
veranderten Einsteilungen der Sicherheitsausloswerte und/oder sich verandernder Zustande der 
Sicherheitsschibindung (1) in der Speichervorrichtung (41, 42) ausgebildet. 

Fur die Zusammenfassung Fig. 1 verwenden. 
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einer der Bewegungssensoren spricht an 



neuer Einsfieg 



Elektronik im VB/HB wird aktiv 

VB: Hall Sens Z-Zahl 

HB: Hall Sens Z-Zahl 
open/close 
forward pressure 



Z-Zahl wird verstellt 




JA 



open/close > 0 



NEIN 



JA 



Registrierung 
Datum/Uhrzeit 



Bindung 
korrekt geschlossen 



NEIN 



Registrierung 
Datum/Uhrzeit 



JA 



Registrierung 
Daium/Uhrzeit 





Anzeige 




OPEN 



forward pressure OK 



NEIN 



Registrierung 
Datum/Uhrzeit 



Anzeige 
forward pressure 



Anzeige 
Betriebsstunden 





Anzeige 




Z-Zahl 
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